MECHANIKA
Lista 2: Pfaski ukfad sit

1) Wyznaczy¢ wektor przeciwny do wypadkowej trzech podanych sit:
F, =[1;2;3],F; = [1;1; 1], F, = [1; 0; 4] oraz wartos¢ sity wypadkowe;j.

2) Cztery sity: F1, F2, F3 oraz F4 przytozone sa w punkcie P(0, 0) pod katem odpowiednio: 30°,

45°,90°, 150°. Wyznaczy¢ wektor wypadkowy Fyy,

3) Kulka o masie m zawieszona jest na dwoch linach zamocowanych do ptaskiej powierzchni
(rysunek). Wyprowadzi¢ réwnania na sity naciggu dla obu lin. Przeanalizowaé¢ réwniez

przypadek, gdzie liny s roznej dtugosci, tj. Ly <> L,.

4) Sity F, = [1;2;3], F3 = [1;1; 1] przytozone sa w punkcie P(4, 2, 6). Obliczy¢:
a) Moment kazdej z sit wzgledem punktu P

b) Moment kazdej z sit wzgledem punktu (0, 0, 0)

¢) Moment kazdej z sit wzgledem punktu T(2, 3, 4) oraz sume momentow

d) Site wypadkowa Fa i Fg oraz moment sity wypadkowej wzgledem punktu T

5) Wyznaczy¢ rownanie na sume momentow dziatajgcych na pret wzgledem punktu A
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6) Dzwignia dwustronna obcigzona jest po obu stronach kulkami o masie m kazda. Czy
dzwignia pozostaje w rownowadze? Jezeli nie, wskaza¢ gdzie zamocowac kulke B, aby uktad

byt w réwnowadze lub jaka site przytozy¢ do dzwigni na koricu ramienia B.
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7) Wyprowadzi¢ réwnania na sume sit poziomych i pionowych oraz réwnanie na sume

momentow wzgledem punktu A dla ponizszego uktadu




